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VERSAILLES

TP Transmission de mouvement

Procédure MECA3D

Spe S|

Procédure

1. Démarrage de Meca3dD :

PS SOLIDWORKS

O-2-H-%-9-K]-8 &=

£3 [[@ e Options

Personnaliser...

Compléments...

1. Cliquer sur la fleche a coté de I'icbne - - . 5
« Optlon » pUIS sur « Complements » . csﬁi‘:et‘ij:n Détection Vériﬂ:tion Alignément I\-'Ie.surer Propriétés Prg
P d'interférences du jeu des de masse
- percages H

Assemblage | Représentation schématiaue | Esquisse | Evaluer | Produits Off

Taille des boutons 4
Taille du texte 4

2. Cocher 2 fois en face de « Meca3d v13.0 » puis cliquer sur OK :

Compléments

Compléments actifs

| Démarra | -

|:||;II|| ScanTo3D

D-:Qf; SolidWorks Design Checker
[C] P salidwarks Mation

["]1E solidWorks Routing

[C] [ SolidWorks Simulation

[[1  solidWorks Toolbaox

D”E" SolidWorks Toolbox Browser
DﬁSolidWorks Utilities
DTolAnaIyst

E Compléments SolidWorks

|:| Autotrace
SolidWaorks Compaser

[C]% saligwarks Forum 2014
[ solidWorks Plastics

SolidWorks Flow Simulation 2014

m
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utres compléments
| Meca3d vi3.0
] SolidWorks Social 2014

|:| SolidWorks ¥PS Driver 2014

on

I OK I[ Annuler ] Yy

3. Cliquer sur OK et fermer 'assemblage :

SolidWorks

4. Rouvrir 'assemblage :

5. Sitout va bien, vous devriez voir 'onglet de Meca3d en haut a gauche de

l'interface :

porpungLa
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7. Cliquer sur « continuer » :

Analyze cinématique

Le graphe de structure du mécanizme
prézente 8 cycle(s] indépendant(s):

Le zyztéme cinématique comporte:
48 équation(z] et
45 inconnuels] cinématique(s).
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2. Paramétrage de la simulation :
Assemblage | Représentation schématique | Esquisse
6. Dans 'onglet « Meca3d », effectuer un
clic droit sur « Analyse » puis cliquer sur i ;
« Calcul mécanique » : o Pignan /roue2 :
Pignen / roue3
Pignen / roued
b Pignen / roued
Pignen / roueb =
! © Pignon / roue?
[ Analyse du mécanisme @

Analyze Statique
Le mécanizrme comprend 9 pigce(s)
[ b&ti non compris |.

Le spstéme statique comporte:
B4 équation(s] et
53 inconnue(z) de liaizon(s] et
0 inconnuels] de effort(s] exténeurs).

L'étude des efforts est possible. ..

Afficher ['analyse au lancement du calcul

8. Réglage des parametres de calcul :

e Double cliquer dans le champ
« vitesse » et entrer la vitesse
moteur

e Dans le champ « Durée du
mouvement », entrer la durée
mesurée précédemment

e Cliquer sur « Play » et patienter le
temps que la barre de progression
se termine

e  Sortir

Choix des paramétres de calcul

#F Scénanio 1

M= Liaison

Compos.

Mouvermnent | Vitesse Complément |

1 =! Pivot-moteur  Rx ( -1.0000...

Uniforme

Double cliquer et
entrer la vitesse
moteur

[ Mouvements d'entrée

Tupe d'étude:

Mbre de pogitions: 1

trer la durée
mesurée

an}
i En
Durée du mouvernent [sec):

Cornmertaires :

Patienter le temps

® ® u[p]e-e®

du calcul...

[O]
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3. Simulation animée :

9. Effectuer un clic droit sur « Résultats »
puis cliquer sur simulation :

T
i+ g Pignon / roue
i+~ @ Pignen/ Courbes »
i+ g Pignon/
I+ o" Pignen / Isolement de piéces...
i+ g Pignon/ Torseurs cinématiques...
- o Pignon/ Surfaces axoides
i+-* Roue/ S
_____ @ Efforts q:ilproj_e ivité...
osn!;oonlse référence...
—

10.Lancer I'animation en cliquant sur
« Play ». Quitter avec le « X » :

4. Résultats de simulation :

11.Effectuer un clic droit sur la piéce dont
vous voulez connaitre la vitesse puis
cliquer sur « Résultats » :

# Simulation [r=-] =
» “« nm 0

T

Effacer...

..... . 0G- Propriétés...

Afficher symbole

----- f=dd I Résultats... I

Isolement...

Torseur cinématique...

=& Liaisons
-Z Pivot-moteur

12.Réglage des parametres de résultats :
e Dans « Type de résultat » cocher
« Vitesse »

e Cocher la composante « Rotation »

e Décocher« X » «Y»et«Z»
(laisser « Norme »)

e Cliguer sur consulter : la courbe de
la vitesse s’affiche...

Consultation de résultats IEI

Pigces | Liaisons I Efforts I Trajectoires

Pigce: fourche< 1>

T_l,lpe de résultat

) Position () Energie cinétique

“ariation EPP

zleratlon
Composaes Décocher

@ F| tati
Dx DY DZ .Norme

Prajection dans le référent®l de  CARTER EMBASE<1:

|ewst| Consulter...

® Soie ¥ Aide.
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