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FERRY . MZ : Cinématique
i COI’T]pOSItIOI"I des mouvements

VERSAILLES

Composition des mouvements

HEQHTDE:]B *ﬁ‘ On ne peut dire qu’un solide est immobile ou en
te ey BT “]—* mouvement que par rapport a une référence.
T -

. Il'y a composition de mouvements lorsque le
mouvement d’'un premier solide se fait par rapport a
un deuxiéme solide, lui aussi en mouvement par
rapport a un troisieme.

Ce phénomene est Vérin _ VéinB

fréquent dans les M & 3l 8 L i
mécanismes constitués de

chaines de solides en 4 (contrepoids)

.. . 7250
liaisons successives ou .

quand le mouvement d’'un
solide par rapport a un
autre se fait avec
glissement.

(godet)
1500 kg chenilies

- m B AR AR A A~

Poids ensemble (37 000 kg)

Par exemple, pour la pelle
hydraulique ci-contre le mouvement du godet 5 par rapport au sol O résulte, ou est le
composeé, des quatre rotations simultanées possibles :

(godet 5 / balancier 2) + (balancier 2 / fleche 1) + (fleche 1 / tourelle 0) + (tourelle / chassis).

Composition des vitesses

Définition :
La Composition des vitesses est une méthode graphique utilisée afin de déterminer les vecteurs vitesse en un
point d'un solide en mouvement.

Exemple 1. Sol (0)
On souhaite déterminer le vecteur vitesse d'un

piéton (2) par rapport au sol (0). ‘_\
On connait : la vitesse du tapis roulant par rapport

au sol : Vp 10 = 5m/s
La vitesse du piéton par rapport au tapis roulant : Vs 24 = 1m/s

Sal (0)

Formule : V20 = Va1 * Vauo E
T—T—I_T

Donc VA_.Z{[I =6m/s
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Exemple 2 :

On souhaite déterminer le vecteur vitesse d'un
bateau (3) par rapport au sol (1).

On connait : la vitesse du courant du fleuve (2) par
rapport au sol (1) : Va2 =3m/s

la vitesse du bateau (3) par rapport au fleuve (2):
VA‘:;IQ =1.5m/s

_— — —>
Formule : Va1 = Vasz+ Vi

L =

Donc VA,Z{O =3.3m/s

Sens du bateau

@

Sens du courant

(3)

Sens du bateau

(2

—»

Tem=1m/s

Sol (1)

Sens du courant

—>

lem=1m/s
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