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YFERRY M1 : analyse des mouvements

Les liaisons meécaniques

VERSAILLES

Cours

Repérage des mobilités dans une liaison

Pour analyser le mouvement d’'une piéce par rapport a une autre, on fixe un repére de
référence a 'une des deux piéces et on analyse les mouvements possibles de la deuxieme,
par rapport a ce repére.
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Lyseny

VERSAILLES Cours

Modélisation des mécanismes simples

Les mécanismes de transmission de mouvement on aussi leur représentation schématique :
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