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Projet : carte Arduino Uno

Spe SI

Tutoriel

Objectif :

Afficher les valeurs lues par I'accélérométre
MMA7660FC sur I’écran de |'ordinateur

Sur le bureau, double cliquer sur I'icone Arduino

w | & HelloWorld | Arduino 1.8.9 -
n 1 g Qutils Aide
Formatage automatique Ctr+T
Arduino : . . . = Archiver le croquis
Saetleltee Cliquer sur « Outils » puis sur « Gérer Hellovions Rper encotage & recharger
T \ Gérer les bibliothéques Crl+Maj+|
»
Ies bIbIIOtheques veld sety Moniteur série Ctrl+Maj+M
Traceur série Ctrl+Maj+L
2 / f/ 3=t up the
led.begin{lé, WIFi101 / WiFININA Firmware Updater
1cd. setRGB (col Type de carte: "Arduino/Genuino Uno” >
/7 Print a mes Lo ’
Led.print ("hel Récupérer les informations de la carte
delay(1000) ; Programmateur: "AVRISP midll" >
1 Graver la séquence d'initialisation
Dans la zone « Filtrez votre & Gestionnaire de bibliotheque \ "
..
recherche ))' ecrivez « grove— Type |Tout ~ | Sujet | Tout + | |Grove - 3-axis|
. More infa =
3axis »
7 | . Accelerometer And Gyroscope LSM6DS2 by Seeed Studio
Sélectionner

AccelerometerBGyroscope LSMEDS3, LSMEDS3-C.

« Accelerometer_ MMA7660 » More info

Arduino library to control Grove 6 Axis Accelerometer&Gyroscope LSM6DSZ, LSM6DS3-C. Arduino library te control Grove & Axis

4 Accelerometer_H3LIS321DL by Seead Studio

Accelerometar(£400g).
More info

Arduino library to control Grove 3-Axis Digital Accelerometer(+400g). Arduine library to control Grove 3-Axis Digital

Cliquer sur « |nsta||er » Accelerometer MMA7660 by Seeed Studio

Accelerometar(£1.5g).
More info

5

Arduino library to control Grove - 2-Axis Digital Accelerometer(+1.5g). Arduino library to control Grove - 2-Axis Digital

) Installer

Fermer
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Cliquer sur « Fichier », « Exemples »,

« Acceleromter_MMA7660 » et enfin sur

« Demo »

7

D HelloWorld | Arduina 1.8.9 — m] X
ichier| Edition Croquis Outils Aide
Nouveau Ctrl+N
Ouvrir... ctri+0
Ouvert récemment >
Carnet de croquis : O &
05.Control >
Exemples
X >
Fermer CtrleW 06 Sensors
07.Displ >
Enregistrer Chrlss spiay
08.Stri >
Enregistrer sous...  Ctrl+Maj+S —
09.USB >
Mise en page Ctrl+Maj+P 10.StarterKit_BasicKit >
Imprimer Ctrl+P 11.ArduinolsP >
Préférences Ctrl+Virgule Exemples pour toute carte
e T Adafruit Circuit Playgreund >
Bridge >
void loop() Esplora o
{ Ethemet >
/1 set the cursor to colug )
// (note: line 1 is the se Firmata D
[ GSM >
v
LiquidCrystal EI I
Robot Control >
Robot Moter >
o > .
Servo > S
Spacebrew¥un NI
Stepper »
Temboo >
Retiré >

Assembler

Exemples pour Arduino/Genuino Uno

EEPROM > 9
SoftwareSerial ;
5Pl >
Wire ;
Exemples depuis les bibliothéques personnalisées
Accelerometer MMAT560 1 MMATES0FC_Demo
v e |

le shield grove sur la carte Arduino,

attention au sens !

Relier I’écran a I'un des ports
12C (peu importe lequel).
Veuillez bien a ce que GND
soit sur GND, VCC sur VCC ....
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Utilisez le cordon USB pour relier votre carte a votre
ordinateur :

Un numéro de port va automatiquement étre associé a la
carte.

8 HelloWorld | Arduing 1.8.9 - O X

Fichier Edition Croquis OUtiIS(I—'— 10

Formatage automatique

Cliquer sur « Outils », « Port Com » et
vérifier que celui qui est sélectionné

Archiver le croquis

HelloWoarld

Réparer encodage & recharger

T (s R s CtrlsMaj+| ~| est bien associé a la carte Arduino
void setup() Moniteur série Ctrl+Maj+M
1 Traceur série Ctrl+Maj+L
// 88t up
11 16 4 WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater
IT AT
ren (o1 _ Il ne vous reste plus qu’a cliquer sur
=tRGE {coly Type de carte: "Arduino/Genuine Uno" H
_ Port: "COM20" | Portsserie « Téléverser » et a admirer le résultat
/f Print a mesj
lcd.print ("hel] Récupérer les informations de la carte COM1
B . ¥ COM20
delay (1000} ; Programmateur: "AVRISP micll ] com3 11
1 Graver la séquence d'initialisation
g @ ™ FC_Demo | Arduine 1.9 - o X
i i‘_a 1oop () Fichier] n Croquis Outils Aide
// set the curser to column O, line 1
// (note: line 1 is the second row, Since counting begins with 0): @Mfffagicje"’”
lcd.setCursor(0, 1); W accelemeter. Z(sx, 5,520
< > Serial

on (sax, say, saz)
Tion of K/Y/Z: ")

o sur COM20

peranaamy

Arduine/Gsnuing Uno sur DOM20

@ MMATB60FC_Demo | Arduino 189 - o x

Fichier Edition Croguis Outils Aide

Wonitaur séris Feg

MMATGE0FC_Demo

Cliguez sur le « Moniteur série

flost ax,ay, s

accelemeter.o (sx,5y,52);

10

Serial.pri:

n(cax, say,
accleracion of X/¥/Z:

)

Una sur cOMZ0
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Cela vous permet de voir les valeurs d’accélération sur le s3 axes :

& comao - u] 'Y

| Envoyer

EEREREARARA RS A

x = -2 |
¥=6
z =21
accleration of X/¥/Z: 1
-0.10 g

0.29 g

1.00 g

KRRRAR AR AR A

x = -1

¥=5

z =21

accleration of X/¥/Z:
-0.05 g

0.24 g

1.00 g

KRRRAR AR AR A

x = -2

¥=5

z =21

accleration of X/¥/Z:
~0.10 ¢

0.24 g

1.00 g

KARERRAR AR A K
v

Défilement automatique [] Afficher [horodatage Nouvelle ligne ~ 9600 baud v Effacer la sortie

Si rien ne s’affiche, vérifiez la vitesse de transmission de I'information (il faut que ce soit 9600 baud)

Lorsque vous posez I'accélérometre a plat sur la table, vous devez avoir les valeurs :

accleration of X/Y/2: , . . . , 1L as

0.00 g En effet, I'accéléromeétre ne subit que I'accélération de la pesanteur
0.00 g (environ 1g) sur I'axe z)

1.00 g

> N

Gravity




