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Critéres d’évaluation et baréme :

| Autonomie et quantité de travail | 3]
Modéliser le comportement de la batterie du pilote automatique /3
Comparaison avec le modeéle Matlab 14
Calcul de l'autonomie pratique /5
Comparaison avec le modéle Matlab /5

3. Modélisation du comportement de la batterie
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4. Comparaison avec le modele Matlab
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5. Calcul de ’'autonomie pratique
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Systeme sous tension, moteur
activé :
(Sans charge)
Utor =

Piot =

Lot =

6. Comparaison avec le modéle Matlab

Battery

Barre en
position finale



