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1. Compétences abordées :

2. Problématique

Analyser le besoin, l'organisation matérielle et fonctionnelle d'un produit par une démarche
Caractériser la puissance et I'énergie nécessaire au fonctionnement d'un produit ou d'un systéeme
Repérer les échanges d'énergie sur un diagramme structurel

Comparer, traiter, organiser et synthétiser les informations pertinentes

L’AR.DRONE. A quoi sert-il exactement ? Comment fonctionne-t-il ?

3. Critéres d’évaluation et bareme

| Présentation / Soin | 13|
Analyse du besoin (Q1) 13
Analyse de la source d'énergie (Q2, Q3) /1
Analyse du fonctionnement (Q4, Q5, Q6) 14
Analyse des composants (Q7) 2.5
Analyse des flux (Q8, Q9) /6.5

4. Description de I'objet étudié

/\R-Droge

.

iPhone/iPod
(Station Sol)

Pilote /

Undrone ou UAV (Unmanned Aerial Vehicle) est un aéronef inhabité,
piloté a distance, semi-autonome ou autonome, susceptible
d'emporter différentes charges utiles le rendant capable d'effectuer
des taches spécifiques pendant une durée de vol pouvant varier en
fonction de ses capacités.

Le drone Parrot est un quadricoptére qui permet de découvrir le
monde vu d’en haut et de partager instantanément ses photos et
vidéos sur les réseaux sociaux. Il se manceuvre de facon intuitive
grace a un smartphone ou une tablette et offre, dés le décollage, des
sensations hors normes.

AUTONOMIE PORTEE CAMERA HD PILOTAGE
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5. Analyse du besoin

Q1. Analyser le diagramme de contexte et, sur votre copie, identifier les éléments manguants a l'aide de la

liste ci-dessous:

include, extend, décoller, acquérir I'altitude, diffuser les flux vidéo, recharger batterie, station sol, pilote

ibd [block] SystemeAR Drone [Disgramme de contexte du systeme AR-Drone] J

ss : StationSol

ard : AR.Drone -

Conditions de vol : Environnement

pit : Pilote

clim : Climat obj : Objets externes

Y

uc (diagramme de cas d'ufilization) AR Drone )

Auto-piloter le drone

3

“include™ ———

Atterrir

~_

Environnement

1
7 r:wi
\." ""-n.._‘_-_-_._._._,.-"'_ SD'
5
2 6 Réseau
électrique
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6. Analyse de la source d'énergie de I'AR Drone

Q2. Observer le systeme et indiguer la source d’énergie de ’AR.DRONE.

Q3. Observerlabatterie et relever ses 2 caractéristigues principales. Quelle est celle gui permet de déterminer
l'autonomie de ’AR.DRONE ?

7. Analyse du fonctionnement du systeme :

| @ A8.0RONE s Rectre e X

Vous pouvez visualiser et démonter virtuellement le
mécanisme en ouvrant le fichier eDrawing
« AR.DRONE.easm » :

Q4. Trouver les pieces:
caréne 3, tube 1, roue 1, stator 1, hélice horaire-1,
batterie-1

Les entourer sur votre document réponse.

assembler le démonter le le nom des
mécanisme mécanisme nieéces

Pour ré- Pour J Pour afficher

+| ® AR-DRONE.casm [Lecture seule] X
rroQaQ Q@ @-0-

A

éinitialiser Animer

e
g

‘:’_‘— défault @ ’/ L’iri @

Coupe | Tampons

R Eclater | Déplacer Propriétés Marquage Configurations Composant
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Q5.

Q6.

Quel est le composant situé sur la photo ci-contre qui permet de convertir I’énergie électrique en énergie
meécanigue de rotation (entourez-le en rouge) ?

Indiquer le nom du _systéme entouré en
pointillés verts. Préciser son rble.
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8. Identification de composants réalisant certaines fonctions

Q7. Survotre copie, identifier les éléments manquants a l'aide de la liste ci-dessous:

Moteur, alimenter en énergie électrique, hélices, carte de commande, distribuer I'énergie électrique, caméras et

capteurs a ultrasons

req (diagramme des exigences) AR Drone /J
Inspecter un GEnerer une poussee 1
environnement 3 distance verticale <--
@7

id="1" id="1_1" id="1.1.1"

2
- <-

id="1.1.2"

Conwvertir I'énergie
electrique en énergie

— mecanigue
id="1.1.2"

Adapter I'energie
mecanigue de rotation <
id="1.1.1

Conwvertir I'énergie meca.
de rotation en énergie
“— meca. de translation «<Z---
id="1.1.4"
Contraler le vol
.‘-'_\_:_: ................. "CqﬁmiSff-'-‘}' S
| id="1.2"
BAcquérr les données sur
I'environnement )
— CEEEEET R e TR e
id="1.3"

= eeatisfyrE ey Batterie
™
- - <<EalisfyEe =] Care de
ouissance
SsatiEfyEE - 3
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9. Analyse des flux

Q8. Compléter les bulles jaunes et bleues, sur votre document réponse, avec les éléments suivants :
énergie mécanique de rotation adaptée, hélice, énergie électrique, moteur électrique, énergie mécanique de
rotation, flux d'air en mouvement générant une énergie mécanique de poussée, réducteur a engrenages.

Q9. Compléter le diagramme de flux

Repasser en:
e vert, le flux d'information
e rouge, le flux d'énergie électrique
e bleu, le flux d'énergie mécanique

ibd {diagramme de blocks internes) AR Drone)

g=) gﬂ
Cartede [
commande

Led

(]

—E Batterie

——3 Cartede [p——1> Moteurs [T Reéducteurs [F—> Hélices

puissance
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