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VERSAILLES

Le robot tondeuse Bosch Indego 1200 Connect se distingue de ses
concurrents par son application connectée. Avec elle, il est facile de
paramétrer et de programmer le robot a distance.

Grace a son écran LCD monochrome et aux six boutons associés qui
I'entourent, le robot tondeuse s'avére simple d'utilisation.

Le microcontréleur communique avec l'interface utilisateur sur une
liaison série UART. Seule la transmission de I'information « taux de
charge » sera étudiée par la suite.

Indego S+

Pour un taux de charge batterie de 25%, la carte électronique a microcontroleur envoie la donnée

« 25 » vers l'interface utilisateur. Cette donnée n’est pas directement la valeur « 25 » mais les valeurs
ASCIl du « 2 » puis du « 5 ». Le code ASCII est une norme de codage de caractéres. Voici un tableau
du code ASCII :
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Q1 : Indiquer la valeur hexadécimale puis binaire (1 octet) du code ASCII du caractére « 2 », puis celui
du caractere « 5 ».

Les trames contenant, en binaire, le code ASCII des caracteres a afficher sont transmises sur une
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liaison série UART.
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Parameétres de la communication série UART du robot :
e |a donnée est constituée de 8 bits ;
e e bit de stop est réalisé par 1 bit ;
e 1 bit de parité est utilisé et c’est une parité impaire qui a été retenue ;
e lavitesse de transmission est de 19 200 bauds (bit.s™).

Q2 : Compléter la trame transmise lors de I'envoi du caractere « 5 ».

Bit de start

Q3 : Calculer la durée de transmission de la trame.



