1%¢ diapo : elle doit donner envie d’écouter votre présentation
- titre
- Image
- VOS noms et prénoms en assez gros pour que le jury puisse
vérifier qu'’il a la bonne fiche

2°™ diapo : mise en situation.
Vous devez expliquer pourquoi votre invention est utile et pertinente. Utiliser des images
plutét que plein de texte.

3*" diapo : cahier des charges (avec des valeurs chiffrées),
Présentation succincte des différents aspects technologiques de votre projet et indication de
celle que vous allez développer ;

4°™ diapo : présentation de votre partie de I'étude :

- objectifs,

- hypothéses simplificatrices,
- protocole expérimental

- résultats
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Derniére diapo : ce que le projet vous a permis
- d’acquérir comme connaissances,
- de développer comme compétence,

g
ASOK, INEEO YOU TO |4
CREATE A POLERPOINT 3] YOUMUST QuanTIey [
¢l THE UNCUANTIFIABLE. |2 IT CAN
PRESENTATION THAT i LYING
_ AND THAT CAN ONLY BE, IF YOU
WILL SAVE OUR DEPART .4 15 A b
TLIMINATED. THAT L CALL LYING. ! ! SLIDES.
| ol - . |'
v ey ' § \ \
L ke Y
\ R ‘g b‘*&-j:-‘ -.L o § A ;; W\u
T = T k J“T * A ‘ .‘-.'/
_—"‘"JE W il * S P v "“‘II:, b —

© Scott Adams, IncJ/DIst. by UFS, Inc.



Vous devez imprimer votre dossier en 2 exemplaires et les faire relier.

Il doit comporter :

- une page de garde avec le titre, votre
nom, une image d’illustration qui
donne envie de lire le dossier

- un sommaire (pas trop détaillé)

POUSSE

SERINGUE

- une mise en situation
- un cahier des charges

- une présentation globale du

systeme : vous pouvez utiliser un

. . . N° Fonctions / Contraintes Critéres Niveaux
diagramme des interacteurs (pieuvre),
: Couleur du tracé Noire
und lagramme FAST’ £py Doit se déplacer de manigre autonome en  |Largeur du tracé 10mm <largeur < 20 mm
suivant un tracé au sol Systéme automatisé Carte Motoprog
, . . Distance 5 metres environ
- une présentation de votre partie en Aimentation aufonome
FC1 | Doit &tre alimenté en énergie v

utilisant éventuellement un diagramme

Source d'énergie légére

chaine d’info, chaine d’énergie g |Ne dot pas présenter de risques pour

Alimentation basse tension <AV

Dans votre partie vous devez
clairement indiquer votre objectif, de

guels éléments vous étes parti, votre
démarche, votre protocole
expérimental (s’il y en a un), vos

résultats. FC5 | colége

[utiisateur Forme Pas d'arétes vives
) ) Design, Forme Thématique choisie
FC3 | Dt o sehdious Couleurs Toutes
Acceés au bouton de mise en Direct
e . marche
FC4 | Doit étre ergonomique Utisation Sinple
Préhension Facile
Doit étre réalisable avec le matériel du Machines oot
Outilages Disponibies
FC6 | Ne doit pas excéder un certain colt Prix de revient 10 € maximum

- une conclusion présentant le résultat O —

Choix du type de propulsion Démultiplication du moteur

de vos 70 heures de travail.

Temps limite 3 minutes
Le robot et tous ses composants doivent | Le robot doit tenir dans un cercle gLz s
FC8 | étre rassemblés sur un support qui doit de diametre et les piéces doivent E:zgeg?o:m;w e
aussi permettre son déplacement. élre adaptées

Chaine d'information

Commandes utilisateur

Ordres de commande

Signalisation

Portail en
position initiale

Chaine d’énergie

ALIMENTER DISTRIBUER CONVERTIR CONVERTIR
Prise secteur Contacteurs Moteur asynchrone Pompe a
monophasé engrenages

Portail en
position finale




