
 

 

La cinématique 

Trajectoires 

 
S si TD 

 
Quelle est la trajectoire du point G, dans le repère (x, y, z) ? 
 
Quelle est la trajectoire du point E, dans le repère (x, y, z) ? 
 
Quel est le mouvement du solide (3), par rapport au repère 
(x, y, z) ? 
 
Quelle est la trajectoire du point H, dans le repère (x, y, z) ? 
 
Quel est le mouvement du solide (2) par rapport au repère 
(x, y, z) ? 
 
Quelle est la trajectoire du point I, par rapport au repère 
(x, y, z) ? 
 
Quel est le mouvement du solide (6) ? 
 

Quel est le mouvement du solide (5) par rapport au repère 

(x, y, z) ? 

Translation circulaire 

 

Quelle est la trajectoire de G dans le repère (x, y, 

z) ? 

 

Quel est le mouvement du solide (12) par rapport 

au repère (x, y, z) 

 

Quelle est la trajectoire du point B, dans le repère 

(x, y, z) ? 

 

Quelle est la trajectoire du point !i dans le repère 

(x, y, z) 
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