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Mouvements et Trajectoires o~

Ssi Cours

1. Mouvement:

LSS S Sl

Par rapport au sol, levoyageur Notation: e

Par rapport au tapis roulant, le voyageur e, . Notation:

La notion de mouvementest ,il faut préciser par rapport a quel le mouvement est
décrit.

Tout mouvement nécessite donc deux solides en présence :
e |e solide dont on étudie le mouvement,
e le solide de référence par rapport auquel on étudie le mouvement.

2. Trajectoires

TM,aV\on/so\

La trajectoire est l'ensemble des positions successives d’un point

appartenant a un solide par rapport a un solide de référence. \/\M

Notation :Tys/so => trajectoire du point M dans le mouvement de S par ’\\\Q/ ‘ g?’

rapport a SO %
~2

3. Mouvement de translation :

Un solide possede un mouvement de translation, par rapport a un solide de référence, si n'importe quel bipoint [AB] du solide
reste paralléle a sa position initiale au cours du mouvement.

Toutes les trajectoires sont des Toutes les trajectoires sont : .......cccceeeveveenn.

Toutes les trajectoires sont des
(mais ne sont pas concentriques)

Site : 6.2 Cinématique Page 1 sur 2




| Ssi | Cinématique — Mouvement et trajectoires Cours

4. Mouvement de rotation :

Un solide est en rotation, par rapport a un solide de référence si tous les points du
solide décrivent des cercles concentriques centrés sur I'axe du mouvement.

Formules a connaitre:

6

V: vitesse linéaire, en m/s

w: vitesse de rotation (fréquence de rotation), en rad/s
R: rayon, en m

t: durée, en secondes

Exemples :

Roue / voiture Grande roue / sol Axe du moteur / corps du moteur

5. Application : le moteur de modélisme :

Mvt 1/0: bloc
moteur 0
Mvt 3/0 :
piston 1
Mvt 2/1: él
bielle 2 — pa—
Mvt 2/3 :
Mvt 2/0 : d )
Yo N\ —
A /J
villebrequin 3 )
—

Site : 6.2 Cinématique Page 2 sur 2




