éﬁfsﬁ’ﬁ? Analyse globale de la chaine d’énergie 5.8/
VERSAILLES Synthése des TP \
S si Synthése

1. Pousse-seringue :

Réducteur a
engrenages

Moteur électrique

Systeme
vis-écrou

Carte de commande

Batterie

Energie d’entrée :

e U = tension enV, se mesure avec un voltmétre

branché en paralléle
o | = intensité en A, se mesure avec un

ampéremetre en série
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\ 1® F=Force en N, se mesure avec un dynamomeétre

® \/ = Vitesse en m/s, se déduit en mesurant le temps
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