z/’ﬁ?ﬁﬁiﬁ

VERSAILLES

Robot rovio

Stockage de I'énergie

TP

Noms :

Prénoms :

Classe :

Date :

Note : /20

Critéres d’évaluation et baréme :

| Autonomie et quantité de travail E)
Modéliser le comportement de la batterie du robot Rovio /3
Comparaison avec le modeéle Matlab 14
Calcul de l'autonomie pratique /5
Comparaison avec le modeéle Matlab /5

3. Modélisation du comportement de la batterie
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4. Comparaison avec le modele Matlab
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Q8 :
Ubat_modele | Ubat_modele
Ibat(A) _pratique(V) |_matlab(V)
1,76 6,48
1,05 6,52
0,53 6,57
0,46 6,58
0 6,61

| Et_modele_pratique(V)
e | bt _modele_matlabiV)




FER. Robot rovio

Stockage de I'énergie
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5. Calcul de ’'autonomie pratique
QlletQ12

________________ . fmmmmm e mmmmmmmma e mmmmemooolo emmmmo Rovio a l'arrét
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Alimenter : Distribuer ' Convertir " »| Transmettre : égf "

Q17 : @

Systéme sous tension, moteurs activés :

(Marche avant)

Utor =

Lot =

Piot =

6. Comparaison avec le modéle Matlab

Rovio en mouvement




