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Noms :
Prénoms :
Classe :
Date :

Note : /20

Critéres d’évaluation et baréme :

| Autonomie et quantité de travail | 3]
Modéliser le comportement de la batterie du pilote automatique /3
Comparaison avec le modele Matlab 14
Calcul de l'autonomie pratique /5
Comparaison avec le modele Matlab /5

3. Modélisation du comportement de la batterie
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4. Comparaison avec le modele Matlab

527 : 129
Ibat(A) Ubat_modele |Ubat_modele 12,8

_pratique(V) _matlab(V)
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5. Calcul de 'autonomie pratique
Q10:etQl11:
Barre en
: : : : : position initiale
E EEE i:’E EEE EEE i:l
ALIMENTER : DISTRIBUER | CONVERTIR ] ADAPTER 5] transmeTTRE | Agir
g16 . Barre en
Systéeme sous tension, moteur position finale
activé :
(Sans charge)
Utor =
Pot =
Lot = ot

6. Comparaison avec le modéle Matlab




