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1. Pousse-seringue : 
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Puissance d’entrée : 
Pchaine énergie = Pglobale – Pchaine info 

Electrique - Pentree = U.I = xxx W 
 U = tension en V, se mesure avec un voltmètre 

branché en parallèle 

 I = intensité en A, se mesure avec un 
ampèremètre en série 

Batterie 

Chaîne d’énergie 

E. méca. (Rot) 
E. méca. 
(Trans.) 

η1 η2 
 

η3 η4 

𝜂𝐺 =
𝑃𝑆𝑜𝑟𝑡𝑖𝑒

𝑃𝐸𝑛𝑡𝑟 é𝑒
 = xxx 

Puissance de sortie : 

Mécanique - Psortie = F.V = xxx W 
 F = Force en N, se mesure avec un dynamomètre 

 V = Vitesse en m/s, se déduit en mesurant le temps 

pour parcourir une distance (V = d/t) 

ηG = η1 x η2 x η3 x η4 
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2. Pilote automatique de bateau : 

 

 
 

 

ALIMENTER DISTRIBUER CONVERTIR TRANSMETTRE TRANSMETTRE AGIR 
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position I 

Puissance d’entrée : 
Pchaine énergie = Pglobale – Pchaine info 
Electrique - Pentree = U.I = xxx W 
 U = tension en V, se mesure avec un voltmètre 

branché en parallèle 

 I = intensité en A, se mesure avec un 
ampèremètre en série 

Alimentation 
externe 

Chaîne d’énergie 

E. méca. (Rot) 
E. méca. 

(Trans.) 

η1 η2 
 

η3 η4 

𝜂𝐺 =
𝑃𝑆𝑜𝑟𝑡𝑖𝑒

𝑃𝐸𝑛𝑡𝑟 é𝑒
 = xxx 

Puissance de sortie : 

Mécanique - Psortie = F.V = xxx W 
 F = Force en N, P = m.g (masse x pesenteur) 

 V = Vitesse en m/s, se déduit en mesurant le temps 
pour parcourir une distance (V = d/t) ou avec un 

tachymètre 

ηG = η1 x η2 x η3 x η4 

Carte de commande Moteur électrique 
Réducteur à 

poulies - courroie 
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Alimentation 
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