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Synthése DAO SOLIDWORKS

S si Synthese

1. Interface de Solidworks :

Q1. Donnerle nom et I'utilité des zones pointées ci-dessous :
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2. Création de piéces :

Q2. Donner le nom et l'utilité des zones pointées ci-dessous :
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3. Assemblage :

Q3. Donner le nom et I'utilité des zones pointées ci-dessous :
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