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1. Compétences abordées :

A1 : Analyse fonctionnelle externe

A2 : Systeme, frontiére d’étude, environnement / Décrire le fonctionnement d’'un systéme
A2 : Architecture fonctionnelle et organique d’'un systéme / Identifier les fonctions techniques
A2 : Architecture fonctionnelle et organique d’'un systéme / Compléter un diagramme FAST
A2 : Matiére d’ceuvre, valeur ajoutée, flux / Compléter un diagramme SADT A-0

A2 : Chaine d’énergie / Identifier et caractériser la chaine d’énergie d’'un systeme

2. Problématique

L’AR.DRONE. A quoi sert-il exactement ? Comment fonctionne-t-il ?

3. Criteres d’évaluation et bareme

‘ Présentation / Soin ‘ /2 ‘
Analyse du besoin (Q1, Q2, Q3 Q4) /5
Analyse du fonctionnement (Q5, Q6, Q7, Q8, Q9) /5
Synthése (Q10, Q11) 8

4. Description de I'objet étudié

Un drone ou UAV (Unmanned Aerial Vehicle) est un aéronef
inhabité, piloté a distance, semi-autonome ou autonome,
susceptible d'emporter différentes charges utiles le rendant
capable d'effectuer des taches spécifiques pendant une durée
de vol pouvant varier en fonction de ses capacités.

Le drone Parrot est un quadricoptére qui permet de découvrir le
monde vu d’en haut et de partager instantanément ses photos
et vidéos sur les réseaux sociaux. Il se manceuvre de fagon
intuitive grace a un smartphone ou une tablette et offre, dés le
décollage, des sensations hors normes.
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5. Travail demandé :

5.1. A quel besoin I’AR.DRONE répond-il ?:

Q1. Compléter le diagramme béte a corne suivant :

AR.DRONE
=

74,__,_7_ I
N

A qui rend-il service ? Sur g_uiagij‘—f! ?

\/

Dans guel but le produit existe-t-il 7

e Avec laide devotre professeur, connecter I’iPd a’AR.DRONE e

Aucune SIM

Réglages

t lancer I'application «

11:10 @

Réseaux Wi-Fi

5 @ o &g Luminosité et fond d'écran
" & cadre photo
© o gl Général
)4 Mail, Contacts, Calendrier

74 safari

{5 iPod

Réglages Réseaux Wi-Fi

{a Mode Avion o

= wiri ardrone 094500 (I |

Q Notifications oui

v
@ Service de localisation oui B onetosine

% Luminosité et fond d’écran Su rb rl I I a n ce
o Confirmer I'accés Fq

(& cadre photo

g Genéral La connexion aux réseaux connus est automatique,
Si aucun réseau connu west disponible, une A
| Mail, Contacts, Calendrier demande de confirmation d'accés vous est envoyée — 5 S a
=] lorsqu'un nouveau réseau devient zccessible -
= ~ e

e Sous la surveillance de votre professeur, effectuer un vol d’essai.

Q2. Que se passe-t-il ? Quelles données sont enregistrées ?

Wi-Fi [ |

ardrone_094899

i

Autre... 3

Confirmer l'accés

1

La connexion aux r
Si aucun résea
demande de c
lorsqu'un nouve:

ux connus est automatique.
nnu n'est disponible, une
‘acoés vous est envoyée
u devient accessible.

PILOTER » :

Q3. Donner votre avis sur le produit. A quel besoin répond-il ? Quelles fonctions pourraient étre ajoutées au

produit pour I'améliorer?
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Q4.

5.2.
Q5.

Q6.

5.3.

Vous
le m
« AR

On donne ci-contre une photo de 'un des rotors de

'AR.DRONE — | Vous permet
Q7. Quel est le composant situé sur la photo de déplacer V,OUS permet de
ci-contre _qui__permet _de _convertir des piéces 'Y réassembler

Q8.

Compléter les indications manquantes de I’actigramme A-0 a I'aide des éléments suivants : Energie
électrique, AR.DRONE, Environnement inspecté, Paramétres de vol :

INSPECTER -
L’ENVIRONNEMENT A

DISTANCE

Cameéra frontale / basse

Environnement
inconnu

— > Informations sonores sur les
A0 . :
états de fonctionnement

T

u’est-ce qui fait bouger I’AR.DRONE? De quelle énergie a-t-il besoin ?:

Observer le systéme et indiquer la source d’énergie de ’AR.DRONE.

Observer la batterie et relever ses 2 caractéristiques principales. Quelle est celle qui permet de
déterminer I’autonomie de ’AR.DRONE ?

-y Ecrou flottant-&

Analyse du_fonctionnement du =loix]
p stéme . |E® Fichier  Affichage  Outls  Fenétre 7 &l x|
" = = e r = | N
systeme : PR%22aaqAce@d k@B KEM>|aRL
pouvez visualiser et démonter virtuellement % “@%%
écanisme en ouvrant le fichier eDrawing =T G ruomes
.DRONE.easm » : 3 % :j;;g:: i
E % ;’;g:::nMEJ
] E% Eloc pigron wis-1
-é—a - Bloc écrou-1

£

automatiquement

mécanique de rotation (entourez-le en

I’énergie électrique en énergie |

R

rouge! ? 3 March Featured Cortent |~l@ DrRAWINGS® [Z @ |

Indiquer le nom du systéme entouré en pointillés verts
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5.4. Comment obtient-on la poussée verticale ?

Q9. Indiquer le nom de la piece permettant de générer la poussée verticale.

5.5, Synthése :

Q10. Compléter les bulles jaunes et bleues avec les éléments suivants : énergie mécanique de rotation
adaptée, hélice, énergie électrique, moteur électrique, énergie mécanique de rotation, flux d'air en
mouvement générant une énergie mécanique de poussée, réducteur a engrenages.

Q11. Compléter le diagramme FAST partiel :

FP1 : Inspecter un FT1 :Générer une FT11 :Alimenter en énergie L
environnement a distance poussée verticale électrique
| | FT12 :Distribuer I'énergie | | Carte contrdle
électrique moteur

FT13 :Convertir I'énergie
— électrique en énergie mécanique —
de rotation

FT12 :Adapter I'énergie
mécanique de rotation

FT12 :Convertir I'énergie
— mécanique de rotation en énergie —
mécanique de translation

FT3 :Contréler le Carte de navigation
vol

FT2 :Acquérir des
— données sur
I'environnement
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