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Défi : être le plus précis 
possible sur une trajectoire 

 
 

EE-SI Cours 
 

1 Organisation matérielle 
 
Robot équipé d’un feutre pour tableau blanc. 
 
Défi effectué sur une piste recouverte de véléda 
 
Le robot vainqueur est celui dont la distance entre le point 
de départ et le point d’arrivée est la plus petite 
 

2 Défi n°1 : tracer un carré 
 
Tracer un carré de 1.5m de côté. 
 
Expliquer votre méthode ci-dessous : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3 Défi n°2 : tracer un triangle équilatéral 
 
Tracer un triangle équilatéral de 0.6m de côté 
 
Expliquer votre méthode ci-dessous : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


