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Structure d’un systéme automatisé

Tout systeme automatisé peut étre Roboticarm
P P . Used to examine and
décomposé en une ou plusieurs  manipulate soiland

rocks; it also has two
scientific instruments,

2

one uses X-rays to
determine materials’
composition and the
other is a magnifying
camera

Photo courtesy
of NASA

Weather station Jtdiation detector

Records wind speed/
direction, air pressure,
humidity, temperature
and UV radiation

Structure d’une chaine fonctionnelle

from the sun,

other sources

Laser Color cameras UHF antenna
Burns small holes in Stereo mastcams Primary

rocks and soil up to on either side of the transmission
23 feet away and rover's mast take antenna

identifies chemical
elements

color pictures and
movies in 3-D

Plutonium
power source

A nuclear battery
that converts heat
into electricity

Neutron
detector
Detects water in
rocks and soil

Inside:

Chemistry lab  Mineral detector
Analyzes rock Shines an X-ray beam at
and soil samples a rock or soil sample to
for organics identify types of minerals

Measures radiation

supernovae and

Chague chaine fonctionnelle comporte généralement :

Une

constituée de quatre fonctions :

= Fonction alimenter,
= Fonction distribuer,
= Fonction convertir,
* Fonction transmettre.

Une
constituée de trois fonctions :

» Fonction acquérir,
= Fonction traiter,
=  Fonction communiauer
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3 Description de la fonction acquérir

La fonction ACQUERIR est chargée de mettre en forme des informations issues du
systéeme piloté, de I'opérateur ou d’une autre chaine d’information, afin d’effectuer le
traitement adapte.

H ormation physiques a acal | Informations &

d'autres systéme

Chaine dinformation ﬂ:);“:é”;fa'f:hﬁz
y .4 B
_; ACQUERIR TRAITER f———— COMMUNIQUER MQEE
\ /
Consignes

Pour acquérir des informations issues du systéme ou de I’environnement du systéme, on

utilise des
. ‘} \%
—~m W * 4 2

Pour acquérir des informations issues de I'opérateur, on utilise :

R 5 X .
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4 Description des fonctions traiter et communiquer

Dans la chaine d’information, les informations (consignes) issues de la fonction
« acquérir » doivent étre TRAITEES puis COMMUNIQUEES a I’environnement. A cette fin,
des solutions technologiques spécifiques sont utilisées. La connaissance de la nature
des informations circulant entre les divers éléments est indispensable.

1. Situation des fonctions « traiter » et « communiquer ».

_—.{ Information physiques a acqué | Informations &

d'autres systéme
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La fonction « traiter » :
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Types de traitement existants :

= cablé : Ce type de traitement est figé et en conséquence, réservé aux systemes simples ou
lié a la sécurité. |l est réalisé par des circuits électriques cablés ou des cartes électroniques.

= programmé : Ce type de traitement réalisé par un programme permet des adaptations et
des évolutions par programmation. Il est réalisé par :

Modules logiques programmables : Automates programmables : Ordinateur :

La fonction « communiquer » :

= Ledialogue opérateur
Logique (tout ourien : TOR) :

= Lasupervision
Permet de visualiser et contréler le systeme a distance. Le superviseur peut étre de type PC ou
unité de visualisation spécialisée.

= |Lacommunication distante

Permet la télésurveillance, le télédiagnostic, la télémaintenance a longue distance via des
protocoles de communication spécifiques souvent communs avec ceux de l'Internet

Numérique :

5 Description des fonctions alimenter, distribuer et convertir
L’action sur la matiére d’ceuvre nécessite de I'énergie. La chaine d'énergie est constituée des
fonctions alimenter, distribuer, convertir, transmettre et agir. Cette fiche détaille les fonctions
« distribuer » et « convertir ».

Situation des fonctions « distribuer » et « convertir » :
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Exemple de chaine d’énergie électrique

Réseau

L L £ S 1
VAR Seesome

AT N Contacteur

:| J J Relais

thermique

Moteur électrique triphasé

Exemple de chaine d’énergie pneumatique

'Vérin pneumatigue: Veérin preumatique &
-a-double effet double-effet-
{avance plaque) {indexage plaque)

v

B ¥y —
) Réseau de distribution (air comprime 6
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6 Description des fonctions transmettre et agir

Les fonctions TRANSMETTRE et AGIR sont généralement réalisées par des mécanismes.
llIs sont constitués de pieces reliées entre elles par des liaisons mécaniques. Ces
mécanismes permettent de transmettre I’énergie recue et agissent directement sur la
matiére d’ceuvre.

Situation des fonctions « transmettre » et « agir » :
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Exemples de mécanismes permettant de transmettre I'énergie
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